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ABSTRAK 

 

PROTOTIPE PELUNCUR UNTUK 2-in. U.P. ROCKET FLARE 

GUNA MENDUKUNG KELENGKAPAN PERSENJATAAN 

Nurul Firdaus 

 

Pada bidang pertahanan, rocket flare menjadi elemen yang penting dalam 
menangkal serangan rudal anti kapal dan membantu saat penembakan malam. 
Meskipun peluncur rocket flare merupakan bagian integral dari kelengkapan 
persenjataan di kapal, rocket flare ini mempunyai tantangan sendiri diantara 
dimensi yang besar, keterbatasan portabilitas, dan lain-lain. Untuk menyelesaikan 
permasalahan tersebut, dilakukan sebuah penelitian untuk merancang dan 
mengembangkan peluncur rocket flare yang mampu mendukung kelengkapan 
persenjataan operasi laut seperti pengembangan desain prototipe yang dapat 
bergerak bebas pada sumbu azimuth dan elevasi. Metode yang digunakan pada 
penelitian ini adalah metode design prototyping, yaitu membuat sebuah alat 

dengan mengembangkan model dengan fitur yang mendekati arti produk peluncur 
rocket flare. Berdasarkan hasil pengujian yang telah dilakukan pada penelitian ini, 
rancangan alat dapat dibuat sesuai desain yang ditentukan, hasil pengujian pada 
sumbu azimuth mendapatkan rata-rata nilai kesalahan relatif sebesar 1.05% dan 
2.50%, hasil pengujian sumbu elevasi mendapatkan rata-rata nilai kesalahan 
relatif sebesar 6.39% dan 10.31%, serta tingkat keberhasilan sistem dalam 
melakukan penembakan sebesar 92% pada jarak kurang dari 300 cm dan 96% 
pada jarak antara 300 cm sampai 400 cm. 

 

Kata Kunci : Azimuth, Elevasi, Persenjataan, dan Rocket Flare.  
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ABSTRACT 

 

PROTOTYPE OF A LAUNCHER FOR 2-in. U.P. ROCKET 

FLARE TO SUPPORT WEAPONARY 

Nurul Firdaus 

 

In the field of defense, rocket flares are considered crucial for countering anti-ship 
missile attacks and assisting during nighttime firing. Although rocket flare launchers 
are an integral part of weaponary, these flares face challenges due to their large 
dimensions, limitations in portability, and other factors. To address these issues, a 
study was conducted to design and develop a rocket flare launcher capable of 
supporting weaponary during operations, such as the development of a prototype 
design that can move freely along the azimuth and elevation axes. The method 
used in this study was design prototyping, which involves creating a device by 
developing a model with features closely resembling the intended rocket flare 
launcher product. Based on the test results conducted in this study, the device 
design can be developed according to the specified design. The testing results for 
the azimuth axis yielded an average relative error of 1.05% and 2.50%. Meanwhile, 
the testing results for the elevation axis showed an average relative error of 6.39% 
and 10.31%. The success rate of the system in conducting shots was 92% at 
distances less than 300 cm and 96% at distances between 300 cm and 400 cm. 

 

Keywords: Azimuth, Elevation, Weaponry, and Rocket Flare. 
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